UZIVATELSKA PRIRUCKA

INTELIGENTNI ZAVAZECi LODKA S DALKOVYM OVLADANIM

VMTECH ECHO PILOT PRO

A4
"'
aiLooka.c2PRED POUZITIM TOHOTO VYROBKU SI PECLIVE PRECTETE TENTO NAVOD A DOBRE JEJ USCHOVEJTE

ZAVAZE



© VM Technology s.r.o. - www.zavazecilodka.cz - Webova verze pro zakazniky. Kopirovani a dalsi Sifeni bez souhlasu VM Technology s.r.o. je zak&zdno.

Obsah

1. Popis produktu 5
1.1. Obsah baleni 5

1.2. Popis lodi 6
1.2.1 Popis c¢asti lodi 6
1.2.2 Popis funkci tlac¢itek ovladace 7

1.2.3 Popis displeje (legenda) 9
1.2.4 Popis navigacniho menu (legenda) 13
1.2.5 Napajeci adaptér 15

2. Hlavni funkce produktu 16
3. Zdklady ovldaddni 17

3.1. Priprava k provozu 17

3.2. Kalibrace kompasu 17

3.3. Nastaveni bodu ,,domu“ (H) 17
3.4. Navrat ,doma“ 17

3.5. Autopilot 17

4. Menu 18

4.1. Zakladni nastaveni 18

4.2, Pokrocilé nastaveni 20

4.3. Nastaveni sonaru 22

5. Konkrétni postupy 25
5.1. Volba lokace 25

ZAVAZECILODKA.C2



© VM Technology s.r.0. - www.zavazecilodka.cz - Webova verze pro zakazniky. Kopirovani a dalsi Sifeni bez souhlasu VM Technology s.r.o. je zakdzdno

5.2. Odstranéni lokace 25

5.3. Navigace k jednotlivym mistam 25
5.4. Automatické akce na urcitém misté26
5.5. Navigace 26

5.6. Navigace podle trasy 26

5.7. Kalibrace kompasu 28

5.8. Kalibrace joysticku 28

5.9. Nastaveni kanalu 28

5.10. Provoz komory s ndvhadou 28

5.11. Provoz zavésky 28

6. Bezpecnostni opatreni zavdzeci lodé 29
7. Upozornéni 30

8. Mozné poruchy 31

9. Technicke parametry 32

ZAVAZECILODKA.C2



o8 0 @ Wrai
CLOMASS s 17 ¥ amis 32 730°

He
& £

fu. 3 @ bl

Q266 m TR S




© VM Technology s.r.o. - www.zavazecilodka.cz - Webova verze pro zékazniky. Kopirovani a dalsi sifeni bez souhlasu VM Technology s.r.o. je zakazéno.

1/ POPIS PRODUKTU

1. Obsah baleni

& .

1x LODKA 1x RUKDJET 1x DALKOVE OVLADANI 1x MANUAL

[ty

1x ANTENA 2x BATERIE 11,1V
. 10AH[ ] 20AH[ ]
LY
1x USB-C NABIJEC] o
1x NABIJEC ADAPTER 1x NABLJEEKA KABEL DALKOVEHD <
OVLADANI

4x SROUB RUKDJETI

ZAVAZECILODKA.C2



© VM Technology s.r.0. - www.zavazecilodka.cz - Webova verze pro zakazniky. Kopirovani a dalsi Sifeni bez souhlasu VM Technology s.r.o. je zakdzdno

2. Popis lodi
(1) Popis casti lodi

LED SVETLA

KRYT BATERIE

RUKOJET ' '
- NAVNADOVA KOMORA

ZAVESKY

© b O) KONEKTOR ANTENY

ON/OFF TLACITKO
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(2) Popis funkci tlacitek ovladace

5. Pfepinal
1 Menu joystick 2. Joystick pro ovladani lod’ky

“Domﬁ” (H)
6. Rychlost

3. Svétlo

8. Uvolnéni ndvnady

13. Zapnuti / vypnuti
9. Zavéska

14.Potvrzeni

10. Sonar

15. Nastaveni
11. navigace

12. “GO”

16. Navrat “domé” (H)

17. Autopilot
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wn

No v A

10.
11.
12.
13.

14.
15.

16.

ZAVAZECILODKA.C2

Menu joystick: Tlacitko pro vybér volby v nastaveni. Volbu potvrdite stisknutim stfedu tlacitka.

Joystick pro ovladani lod'ky: Ovladani pohybu zavazeci lodé.

Svétlo: Ovladani osvétleni zavazeci lodé a podsviceni obrazovky ovladace. Jednim stiskem se zapnou svétla lodé a tlacitka ovladace,
opétovnym stiskem se vypnou.

Mute: Zapnuti / vypnuti zvuku dalkového ovladace.

Prepinac: Slouzi k prepinani moznosti mezi vybérem lokace, domovskym (vychozim GPS bodem) a planovacem trasy v Navigaci.
Rychlost: Stisknutim tohoto tlacitka Ize ménit rychlost lodé (standardni, vysoka a nizka).

Tlacitko ,domu“ (H): Rychlé nastaveni aktualni pozice jako domovského mista. Pokud je domovské misto jiz uloZzeno, dlouhym
stisknutim tohoto tlacitka Ize smazat. Pokud domovské misto neni uloZeno, stisknutim tohoto tlacitka Ize rychle ulozit aktualni
polohu lodé jako domovské misto.

Uvolnéni navnady: Jedno stisknuti otevre levou komoru. Opétovnym stisknutim se komora uzavre, dvojitym stisknutim se otevre
prava komora. Opétovnym dvojitym stisknutim se uzavre. Pokud je nastaveno otevreni komory najednou, obé komory se otevrou
jednim stisknutim tlacitka a zaviou se opétovnym stisknutim tlacitka. Pokud je vybrano nastaveni otevieni obou stran komor,
po 15 sekundach se komory automaticky zaviou a vrati se do vychozi polohy.

Zavéska: Jedno stisknuti otevre levou zavésku, dvojité stisknuti otevie pravou zavésku. Zavésky se automaticky vrati do vychozi
polohy za 1 sekundu. Tlacitkem Ize také nastavit automatické chovani, jestlize je vybrano néjaké misto na navigaéni strance.
Sonar: Stisknutim tohoto tlacitka se zobrazi sonar na celou obrazovku, opétovnym stiskem se zrusi.

Navigace: Stisknutim tohoto tlacitka prejdete na navigacni stranku, opétovnym stiskem se vratite na hlavni rozhrani.

GO: Tlacitkem se spusti navigace k aktualné vybranému bodu na navigacni strance.

Zapnuti / vypnuti: Dlouhym stisknutim tohoto tlacitka Ize zapnout / vypnout dalkovy ovladac. Kratkym stisknutim se vratite
na hlavni rozhrani. Pokud stisknete toto tlac¢itko po dobu 10 sekund, dojde k nucenému restartu dalkového ovladace.

Potvrzeni: To samé jako stisk stfedniho tlacitka joysticku pro potvrzeni funkce.

Nastaveni: Stisknutim tohoto tlacitka se vstoupi do nabidky nastaveni, opétovnym stisknutim se vybere jedna ze tfi nabidek
nastaveni.

Navrat ,dom(“ (H): ZavazZeci lod se vrati na misto ,domud“ (H), pokud stisknete toto tla¢itko na hlavnim rozhrani. Na navigac¢ni
strance, pokud je vybrano urcité misto, mGzete stisknout toto tlac¢itko k automatickému navratu na toto misto.

. Autopilot: Lod popluje podle aktualniho sméru, stisknutim znovu se automaticky rezim fizeni vypne.
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(3) Popis displeje (legenda)
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Signal bezdratového pripojeni: -I|| Indikuje silu signalu bezdratového pripojeni.

Indikator zvuku: Zobrazuje stav zvuku, zapnuto / vypnuto.

Indikator rychlosti: Existuji t¥i provozni rezimy zavazeci lodé, nizka rychlost # |, standardni rychlost # a vysoka rychlost .
Testovaci méd: Pokud je vybran testovaci rezim, (*]Test je zobrazen zde. Indikuje, Ze lod je v kruhovém reZzimu vybrané trasy.
Chybovy kaéd lodi: Kéd indikuje chybu lodi, specificky vyznam koédu naleznete v Tabulce €. 1.

Chybovy kéd dalkového ovladace: Kéd indikuje chybu dalkového ovladace, specificky vyznam kédu naleznete v Tabulce €. 1.

Indikator pretiZzeni motoru: @ Tento ukazatel signalizuje, Ze se motor chova neobvykle a byl spustén ochranny mechanismus.
V disledku toho je dodavka proudu do motoru docasné zastavena. Po 10 sekundach se systém vrati do normalniho rezimu a opét
zacne dodavat proud do motoru.

Napajeni baterie dalkového ovladace: &x3 Ukazatel Grovné nabiti baterie dalkového ovladace.

Nap3jeni baterie lodi: & Ukazatel arovné nabiti baterie lodi.

ReZim provozu: Existuji 4 rezimy provozu - ru¢ni, automaticky, navigace a planovani trasy.

Cilovy bod navigace: Kdyz je zavazZeci lod v reZzimu ,navigace“ nebo , planovani trasy“, je zde zobrazen cilovy bod zavazeci lodé.
Presnost polohy: Tento ukazatel zobrazuje aktualni miru presnosti uréeni polohy zavazeci lodé pomoci satelitniho signalu. Nizsi
hodnota signalizuje vyssi pfesnost urceni polohy. Obvykle je presnost vyssi, pokud je hodnota nizsi nez 2.

Aktualni vodni plocha: Existuje 6 poli vodnich ploch oznacenych jakoa /b /c/d / e/ f, kazda plocha mize obsahovat 40 bodu
a 1 domovsky bod. Zde je zobrazeno, ktera vodni plocha je aktualné vybrana.

. Pocet GPS satelit(: Zobrazuje pocet satelit(i GPS, které byly vyhledany.

. PoCet NASS2 satelitl: Zobrazuje pocet satelitd, které byly vyhledany jinym satelitnim systémem, ktery jsme vybrali.
. Uhel kompasu zavazeci lodé: Zobrazuje elektronicky Uhel kompasu zavazeci lodé, pfesné zobrazuje smér lodi.

. Uhel kompasu dalkového ovladace: Zobrazuje elektronicky thel kompasu dalkového ovladace.

. Indikator svétel: A Zobrazuje zapnuta / & vypnuta svétla.

. Pfepinac svétel: Zobrazuje zapnuta svétla @8 ) a vypnuta svétla

. Stav navnadové komory: Indikuje otevreni levé . a pravé navnadové komory l .

. Indikator navnadové komory: Zobrazuje otevieny / uzavieny stav levé a pravé komory.

. Stav zavésky: Indikuje otevreni levé zavésky ““R a indikuje otevreni pravé zavésky =
. Indikator zavésky: Zobrazuje otevieny / uzavreny stav levé a pravé zavésky.

ZAVAZECILODKA.C2

10



24,
25.
26.

27.

28.

29.

30.
31.
32.
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34.
35.
36.
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Pracovni proud levého motoru: Zobrazuje realny pracovni proud levého motoru lodi.
Pracovni proud pravého motoru: Zobrazuje redlny pracovni proud pravého motoru lodi.
Smér lodi: Sipka zde ukazuje smér lodi vzhledem k operatorovi (dalkovému ovladaci). Kdyz se smé&r operatora (dalkového ovladace)

méni, zméni se také relativni smér lodé.
Poznamka: Pro zajisténi presnosti sméru musi byt kompas kalibrovan jak u zavazeci lodé, tak u dalkového ovladace.

Absolutni smér lodi: Existuje 8 sméra: vychod, zapad, jih, jihovychod, jihozapad, severovychod a severozapad, smér zde zlstava
nezménény, bez ohledu na to, kam se operator otodi.

Vzdalenost k cilovému bodu: Zde se zobrazuje aktualni vzdalenost mezi zavazeci lodi a cilovym bodem, a to pouze v reZimu navigace a
planovani trasy.

Vzdalenost k domovskému bodu: Aktualni hodnota vzdalenosti mezi zavazeci lodi a domovskym bodem (H). Pokud je zde hodnota
9999 m, znamena to, Ze je vybrana jina vodni plocha.

Rychlost lodi: Aktualni rychlost provozu lodé v m/s.

Napéti baterie lodi: Zobrazuje napéti baterie lodi.

Atmosféricky tlak: Zobrazuje hodnotu atmosférického tlaku na aktualni pozici.

Hloubka vody: Zobrazuje hloubku aktualni pozice zavazeci lodé.

Hloubka: Zobrazuje aktualni hloubku vody v metrech nebo stopach.

Teplota vody: Zobrazuje aktualni teplotu vody.

Teplota: Zobrazuje aktualni teplotu vody v °C nebo °F.

Frekvence sonarového snimace: Zobrazuje aktualné vybranou frekvenci sonarového snimace. V nastaveni mizete vybrat frekvenci 83

kHz nebo 200 kHz.

ZAVAZECILODKA.C2
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Tabulka ¢. 1

Chybové koédy

Lod
Kéd

1
2
3
4
5
6
7
8
9

ZAVAZECILODKA.C2

Chyba

Zadny signal

GPS modul neni pfipojen

Anomalie kompasu

Satelit neni nalezen

Zaseknuty motor

Vyjimka pfi ukladani

Kalibracni odchylka je velka a vyZzaduje opétovnou kalibraci
Bezdratovy modul je naruseny

Nedostatek mista v ulozisti

Dalkové ovladani

Kéd Chyba

Bezdratovy modul je naruseny
Abnormalni barometr
Abnormalni akcelerometr
Anomalie kompasu
Abnormalni pamét

Zadny signal

oA WDN R

12
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(4) Popis navigacniho menu (legenda)

20 22 23 24

20 20 27 28 20 30 31 92
33 34 35 36 37 38 39 40

AUTOMATICKY ATRIBUT
zguESHn KOMORA NAVRAT

VYBER BODU
@ ==—3 l
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1. Aktualni vodni plocha: Zobrazuje aktualné vybranou vodni plochu. K jeho vybéru mizete pouzit tlacitko Prepinac a nasledné pomoci
joysticku v menu vyberte pfislusné pole umisténi.

2. Domovsky bod (H): Seda barva oznacuje, Ze domovsky bod nebyl nastaven. Zelena barva se zobrazi poté, co byl domovsky bod nastaven
a ¢ervené blikajici indikuje navigaci k domovskému bodu.

3. Oblast vybéru: Navigacni stranka ma ctyfri funkcni oblasti: ,,skupina aktualniho umisténi®, ,domovsky bod*, ,,oblast bod(“ a ,,planovani
trasy". Prislusnou funkcni oblast Ize vybrat pomoci tlacitka Prepinac.

4. UloZené misto: Zelena barva oznacuje, zZe aktualni umisténi bylo jiz uloZzeno.

5. Vybér mista: Cerveny ramecek oznacuje, Ze je vybrano toto misto.

6. Cilové misto: Cervené blikajici oznacuje, Ze lod pluje k tomuto cilovému mistu.

7. Automatické akce na urcitém misté: Oznacuje automatické chovani na aktualnim misté v ¢erveném ramecku: zavésky, navnady
a navrat. Seda barva znaéi vypnuto, zatimco modra oznacuje otevieno.

8. Misto v planovani trasy: Urcuje umisténi, které Ize pridat do planovani trasy.

9. Misto pridano do planovani trasy: Zobrazené umisténi zde ukazuje, Ze bylo pridano do planovani trasy. Zavazeci lod bude navigovat

k mistu zobrazenému zde postupné a po dosazeni kazdého umisténi provede prislusné automatické akce pri navigaci v planovani trasy.

ZAVAZECILODKA.C2
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(5) Napajeci adaptér

1. KONEKTOR XT60 PRO NABIJENi BATERIE

<

< >

ZAVAZECILODKA.C2

1. XT60 konektor pro nabijeni baterii lodi: Pfipojte kabel pro nabijeni
baterie lodi.

2. USB konektor: 2 standardni 5V USB konektory, které mohou
nabijet ovladac¢, mobilni telefon a dalsi zafizeni.

3. DC2.5 konektor nabijeni: Pfipojeni do sité.

15



2/ HLAVNI FUNKCE PRODUKTU

1. Lodka vyuziva pIné digitalni dvoucestnou bezdratovou komunikacni technologii s dosahem dalkového ovladani 400 metr(.

Dalkové ovladani je vybaveno 5“ displejem s vysokym rozliSenim a vysokym jasem. Barevny LCD displej ma rozliSeni 800x480px.

3. Multifunkéni dalkové ovladani disponuje vicekanalovym satelitnim systémem, ktery podporuje GPS, Beidou, Galileo a Glonas
pro viceUcelové urcovani polohy. Dale obsahuje integrovany sonarovy Fish Finder a autonomni navigaci. Umoziuje ulozit az 41x6
informaci o pozici mista a provadét automatickou navigaci mezi jednotlivymi pozicemi.

4. Lze uloZit 6 skupin vodnich ploch. U kazdé skupiny mUzZete uloZit 1 domovské misto (H) a 40 GPS bod(. MuZete realizovat
automatickou navigaci mezi kazdym GPS bodem. Lze samostatné nastavit, zda zavazeci lod uvolni hacek nebo navnadu pri dosazeni
tohoto mista.

5. V pripadé nizkého napéti nebo slabého signalu je k dispozici bezpecnostni systém, ktery automaticky vrati lod na domovské misto
(H).

6. Pokud dojde k zaseknuti vrtule nebo abnormalnimu zvySeni pracovniho proudu motoru, je k dispozici ochranny systém,

ktery odpoji vystup motoru a chrani tak obvodovou desku pred poskozenim.

Lod umoznuje nést az 3 kg navnady. Na zadi lodi jsou umistény dvé zavésky.

8. Dalkové ovladani poskytuje informace o stavu kazdé ¢asti lodi.

g

N

ZAVAZECILODKA.C2
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3/ ZAKLADY OVLADANI

1. Priprava k provozu
Vlozte baterie do prihradek v lodi. Poté zapnéte dalkové ovladani a lod. Zkontrolujte, zda je na dalkovém ovladani symbol bezdratové
komunikace. Pak pohybujte pravym joystickem a ovérte, Ze se vrtule otaci. Pokud dalkové ovladani neni propojeno s lodi, je potfeba
provést pridéleni frekvence (viz sekce 5.7 v ndvodu k poufZiti).

2. Kalibrace kompasu
PoloZte lod do vody a pomoci joysticku odplujte 2-3 metry od brehu. PFi prvnim poufZiti je duilezZité provést kalibraci kompasu. Navod
k provedeni kalibrace najdete v sekci 4.1 ,kalibrace kompasu®.

3. Nastaveni bodu ,doma*“ (H)
Zkontrolujte presnost uréeni polohy zobrazenou na dalkovém ovladani. Pokud je hodnota presnosti uréeni polohy mensi nez 2 metry
(¢im mensi hodnota, tim vyssi presnost urceni polohy), stisknéte tlacitko navigace. Existuji dva zpUsoby, jak nastavit domovské misto.
Prvnim zpUsobem je pomoci tla¢itka ,Domu“ (H) na dalkovém ovladani. Druhym zplsobem je vybrat ikonu Domov pomoci joysticku

v menu a poté stisknout potvrzovaci tlacitko.
Pro bezpecnost lodi a vase pohodli je nutné domovské misto potvrdit pred provedenim dalSich ovladacich akci.

4. Navrat ,domu*“

Stisknutim tohoto tlacitka se lod automaticky vrati na domovské misto. Toto neplati v sekci Navigace.
PouZiti tohoto tlacitka je vhodné pouze za predpokladu, Ze mezi souc¢asnou pozici a domovskym mistem neni prekazka.

5. Autopilot
Stisknutim tlacitka ,autopilot” se lod" fidi podle aktualniho sméru plavby, pricemZz muzZete pomoci joysticku ménit smér lodi tak,
aby dosahla pozadované pozice.

17
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1. Zakladni nastaveni

1.

3.

Kalibrace kompasu

Stisknéte tlacitko Nastaveni, na strance nastaveni vyberte
,Kalibrace kompasu“, poté se zavazeci lod otoci ve vodé
a elektronicky kompas v lodi zacne kalibrovat. Po dokoncéeni
kalibrace se automaticky vratite na domovskou stranku.

Kalibrace kompasu je nutna, pokud: se jedna o prvni pouZiti zavazeci
lodé; zavazeci lod nebyla dlouhou dobu pouZivana; smér zavazeci lodé je
nespravny.

Kalibrace joysticku

Stisknéte tlacitko Nastaveni, na strance nastaveni vyberte
,Kalibrace joysticku“ a provedte kalibraci. V prvni fazi
kalibrace nepohybujte joystickem, poté provedte kalibraci
joysticku pohybem ve sméru hodinovych rucicek.
Po dokonéeni kalibrace se vratte na hlavni obrazovku.

Tato operace obvykle neni nutnd a méla by byt pouZita pouze v
pfipadé, Ze volba sméru joystickem neni presna. Pokud nespravna kalibrace
joysticku zpUsobi, Ze joystick nebude efektivné fungovat, je tfeba restartovat
dalkové ovladani a poté stisknout stred joysticku po dobu 8 sekund, aby doslo i
jeho restartovani.

Nastaveni podsviceni
UmoZnuje nastavit jas obrazovky.

ZAVAZECILODKA.C2

LA a1 ADVANCED  SONAR SETUP
Compass Calibration
"2 Rocker Calibration
") Backlight Settings
™ Default Speed
" Open Barn Mode

Press OK to start calibrating the boat's compass

Close Barn Mode
[£3 Wireless Channel

[Z3 Sonar Frequency
) FF Demo Mode >

4. Vychozi rychlost

MozZnost pro nastaveni vychozi rychlosti zavazeci lodé
(nizka / standardni / vysoka).

ReZim otevirani komor

Mame dvé mozZznosti otevirdni komor na navnadu,
a to ,otevieni komor“ a ,otevieni najednou”.
a. Pokud zvolite ,otevieni komor", stisknéte tlacitko
jednou pro otevreni levé komory a dvakrat pro otevieni pravé
komory.

b. Pokud zvolite ,otevieni najednou“, obé komory
na navnadu se oteviou soucasné po stisknuti tlacitka.

18



6. Uzavirani dvirek komor
Mame dvé mozZnosti uzavirani dvifek komor, a to ,Automatické uzavirani“ a ,,Ru¢ni uzavirani“. Pokud zvolite ,Automatické uzavirani*
komory se automaticky zaviou po 15 sekundach. Pokud zvolite ,,Ru¢ni uzavirani“ po jednom stisknuti tlacitka Uvolnéni navnady se otevre
levd komora, dvojitym stisknutim se otevie prava komora a opétovnym dvojitym stisknutim se komory uzavrou.

7. Parovani kanali
Nejprve vypnéte napajeni zavazeci lodé a poté stisknéte tlacitko ,Nastaveni na dalkovém ovladani. Zvolte moznost ,Parovani kanalu“
a poté, kdyz se na obrazovce zobrazi volba nastaveni kanalu, zapnéte napajeni zavazeci lodé. Dalkové ovladani a zavazeci lod se nasledné
automaticky sladi s vybranym kanalem. Pokud se sladéni kanal( Uspésné dokonci, obrazovka zobrazi hlaseni "Sladéni kanal( Gspésné”
a automaticky se vratite na hlavni obrazovku. V pripadé nelspéchu sladéni postupujte podle vySe uvedenych krokd znovu.

8. Frekvence sonaru
Tento produkt pouZziva dvojity snimac, ktery Ize nastavit na frekvence 83 kHz a 200 kHz. Snimac s frekvenci 83 kHz ma detekéni thel 60° a
hloubku detekce 30 metr(i, 200 kHz ma Uhel 20° a hloubku detekce 80 metrl. MGzZeme vybrat rizné frekvence pro rizné vodni plochy a
dosahnout tak lepsiho detekcéniho efektu.

9. Demo rezim sonaru
Pokud vyberete demo rezim, obrazovka bude simulovat efekt sonaru.
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2. Pokrocilé nastaveni

1. Typ lodi
Existuji dvé verze zavazecilodé rady C, pricemzZ model C3 je verze s detektorem ryb, automatickym Fizenim a funkci detektoru ryb, a model
C5 je verze vsech funkci, véetné autopilota, GPS pozicovani a navigace a sonarového detektoru ryb. Vyberte spravny model podle
zakoupené zavazeci lodé. Model C1 slouZi pouze jako testovaci rezim, ktery vyuzivaji pouze profesionalové.

2. Satelit ve dvou rezimech
Nas systém pozicovani vyuziva kombinaci dvou satelitnich siti, a to GPS a dal$iho systému satelitni navigace. Mizete si vybrat ze tfi riznych
kombinaci: GPS+BDS, GPS+Galileo, GPS+Glonass.

3. Vybér jednotky
Jednotky zobrazeni detektoru ryb Ize prepinat mezi metrickym a imperialnim systémem, nastaveni: ,ft/°C“, ,ft/°F“, ,m/°C“, ,m/°F“

4. Levy motor
Pokud je zavazeci lod zjevné vybocena doprava, bude pomér vystupu levého motoru primérené snizen, a to v rozmezi od 70 % do 100 %.

5. Pravy motor

Pokud je zavazeci lod zjevné vybocena doleva, bude pomér vystupu pravého motoru primérené snizen, a to v rozmezi od 70 % do 100 %.
Neprovadéjte sami Gpravy poméru vystupu motoru, které by mohly ovlivnit postaveni vasi zavazeci lodé. Upravy provedte s pomoci personalu zakaznické podpory.

6. Uhel kompasu
Pokud se elektronicky kompas a skute¢ny geomagneticky Uhel vyrazné lisi, mizeme provést kompenzaci kompasu v rozmezi od -18°
do +18°. Pokud je zavazeci lod nasmérovana nespravnym smérem nebo se pfi navigaci objevuji oblouky, je nejprve nutné provést kalibraci
kompasu. Pokud i po nékolika pokusech o kalibraci kompasu pretrvava odchylka geomagnetického Uhlu, mlzete vyuzit kompenzaci thlu
kompasu. Nejlepsi je konzultovat tuto moznost s mistnim poskytovatelem zakaznické podpory pred samotnou kompenzaci Ghlu kompasu.
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7. Verze softwaru
Zobrazuje cislo verze softwaru dalkového ovladani a zavazeci lodé. Prvni Cislice ukazuje verzi firmwaru dalkového ovladani, druha cislice
ukazuje verzi softwaru dalkového ovladani a treti Cislice ukazuje verzi firmwaru zavazeci lodé.

8. Tajnyrezim
Zvolenim této mozZnosti vypnete vsechna svétla na lodi a vizualni signaly.

9. Reset nastaveni

Obnovi vsechna nastaveni dalkového ovladani do tovarniho stavu. Po obnoveni tovarnich nastaveni se muze vas dalkovy ovladac¢ odpojit od
zavazeci lodé, coz mize vyzadovat znovupripojeni k zavazeci lodi.
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3. Nastaveni sonaru

1. Jak sonar pracuje

Technologie sonaru je zaloZena na zvukovych vinach. Senzor vysila signal zvukové viny a urcuje vzdalenost mérenim ¢asu mezi vyslanim
zvukové viny a odrazem zvukové viny od objektu. Poté vyuziva odraZeny signal k interpretaci polohy, velikosti a sloZzeni objektu.

2. Zobrazeni na displeji

1. Hloubka vody

2. Jednotka hloubky 1

3. Teplota vody 3

4, Jednotka teploty

5. Kontura dna 7

6. lkona ryby (muzZete zménit ikonu v nastaveni sonaru)

7. Hloubka ryb 6

8. Frekvence sonaru

9. Dolni limit

10. Horni limit

11. Méfitko hloubky

12. Systém sledovani hloubky (DTS) i)
8
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Jak nastavit menu sonaru

Tlacitko ,,Nastaveni“ slouzi k pristupu k menu systému. Jakmile jednou stisknete tlacitko ,Nastaveni“, menu systém se okamzité zobrazi na displeji.
Menu systém ma 3 zalozky: ,Zakladni nastaveni®, ,Pokrocilé“ a ,Nastaveni sonaru®. Mezi jednotlivymi zalozkami menu mUZete prepinat pomoci
tlacitka ,Nastaveni“. V kazdé zaloZce menu se pohybujete pomoci levého joysticku, vybér konkrétni polozky potvrdite stisknutim tlacitka
joysticku. Poté, co provedete své Upravy, stisknéte tlacitko ,zapnout / vypnout® pro navrat na domovskou obrazovku.

1. Citlivost sonaru
Nastaveni: ,Automatické®, ,1%"“ az ,,100%" Citlivost ovliviuje, jak dobre sonar zachytava odrazy. Chcete-li ziskat vice detaild, postupné
zvysujte citlivost. V nékterych situacich se na obrazovce m{iZze objevit prilis mnoho ruseni. SniZeni citlivosti mGze pomoci sniZit toto ruseni
a lépe zobrazit silné odrazy ryb, pokud jsou pritomny. Jakmile upravite citlivost, uvidite zmény na grafu pri prohlizeni. MuzZete také vybrat
moznost "Auto", aby se citlivost automaticky pfizplsobila riznym hloubkam vody.

2. Symboly ryb / hloubka
Nastaveni: ,Zap/Zap*, ,Zap/Vyp“, ,Vyp/Vyp“ Tato funkce identifikuje cile, spliujici urcité podminky, jako ryby. Sonar analyzuje vsechny
echogramy a odstranuje povrchové ruseni, termokliny a dalsi nezadouci signaly. Vé&tsinou jsou zbyvajici cile ryby. Tato funkce zobrazuje
symboly ryb na obrazovce misto skute¢nych odrazt ryb. Existuje nékolik velikosti symbol( ryb, které slouzi k oznaceni relativni velikosti
mezi cili.
Mikropocitac sonaru je sofistikovany, ale mze byt klaman. Neni schopen rozlisSit mezi rybami a jinymi visicimi objekty, jako jsou napriklad navnady, Zelvy, ponofené plovaky,
vzduchové bubliny atd.

3. Hloubkovy kurzor
Nastaveni: ,Zapnuto, ,Vypnuto“ Hloubkovy kurzor zobrazuje vodorovnou linii s digitalnim rameckem hloubky na pravé strané. Cisla
uvnitrf rdamecku zobrazuji hloubku kurzoru. Kurzor Ize premistit na libovolné misto na obrazovce, abyste mohli pfesné urcit hloubku cile.

4. Rychlostni graf
Nastaveni: od ,, 10 %“ do ,100 %“. Rychlost grafu je rychlost, s jakou se odrazy posouvaji po obrazovce.
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Odsazeni kylu

Urceni hloubky: ,Vypnuto“, ,-3m“ az ,+3m“ (,-9ft“ az ,+9ft“). MoZnost posunu kylu upravuje digitalni zobrazeni hloubky tak,
aby ukazovalo hloubku od hladiny vody nebo od kylu lodi. Pro zobrazeni hloubky od hladiny vody zadejte kladné vertikalni méreni od
snimace k hladiné vody. Pro zobrazeni hloubky od kylu zadejte zaporné vertikdlni méreni od snimace ke kylu.

Rezim sonaru
Nastaveni: "Bilé pozadi", "Modré pozadi", "Stupné Sedi" MuzZete si vybrat reZzim zobrazeni sonarového grafu podle svych preferenci.

Cistota povrchu
Nastaveni: ,Vypnuto“, ,Vysoky“, ,Stredni“, ,Nizky“. Funkce Kvalita povrchu upravuje filtr, ktery eliminuje ruseni na hladiné zpisobené

evvs

Potlaceni Sumu

Nastaveni: ,Vypnuto®, ,Vysoky", ,Stredni“, ,Nizky“. Funkce potlaceni Sumu v sonarové jednotce neustale analyzuje vliv rychlosti lodi,
podminek vody a ruseni. Tato automaticka funkce se snazi poskytnout co nejlepsi zobrazeni za vétSiny podminek. Pokud mate problémy s
vysokou Urovni Sumu, zkuste pouzit nastaveni ,Vysoké“. Avsak pokud se setkate s rusenim, doporucujeme vam nejprve najit a odstranit
pri¢inu ruseni, nez budete trvale pouzivat vysoké nastaveni.

Rozsah hloubky
Nastaveni: ,Automatické“, ,0 -3 metry az 0 -80 metr(“ (0-9 stop az 0-240 stop). Pokud zvolite ,Automatické", jednotka automaticky urci
rozsah hloubky a signal dna bude automaticky umistén v dolni ¢asti obrazovky. MUiZete také vybrat konkrétni hodnotu, abyste uzamkli

hloubkovy rozsah na urcité nastaveni.
PFi manualnim nastaveni, pokud hloubka presahne nastaveny rozsah, dno nebude na obrazovce viditelné. Volbou ,Automatické“ se vratite k automatickému rezimu.
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5/ KONKRETNI POSTUP

1. Volba lokace
Zavazeci lod umoznuje ulozit 6 skupin vodnich ploch (AN B\ C\ D\ E \ F) rGznych lokalit. Kazda vodni plocha obsahuje 40 mist a jedno
domovské misto. Vyberte moznost ,soucasna lokace“ pomoci tlacitka ,Prepinac”, pak pomoci joysticku vyberte pozadovanou lokalitu.
Obvykle nastavujeme rtizné vodni plochy pro rizné skupiny lokalit, abychom ziskali informace o lokalité, kde planujeme rybarit.

2. Odstranéni lokace
Vyberte vodni plochu a podrzte tlagitko pro potvrzeni, abyste vymazali vSechny informace o této lokalité uloZzené v paméti.

3. Navigace k jednotlivym misttiim
1) Domovské misto(,H")
Vyberte spravné pole pro umisténi a prepnéte se do kolonky dom{. UlozZzte aktudlni pozici lodi jako domovské misto. Kdyz se
»domovské“ misto zbarvi zelené, znamena to, Ze uloZeni domovského mista bylo Gspésné. Na navigacni strance mGzeme stisknout

tla¢itko pro domovské misto na dalkovém ovladaci.

Domovské misto by mélo byt nastaveno po presném uréeni polohy pomoci satelit(i (obecné je hodnota pfesnosti uréeni polohy mensi nez 2). Pokud neni nastaveno
domovské misto, neni mozné nastavit Zadné jiné.

2) Ukladani umisténi
Vyberte spravné pole pro umisténi a pfepnéte do rezimu vybéru umisténi. Pomoci joysticku vyberte ikonu mista, kterou chcete ulozit.

Potvrdte stisknutim tlacitka potvrzeni nebo tlacitka na joysticku. Kdyz se ikona mista zobrazi zelené&, znamena to, Ze informace o této
pozici byly Gspésné uloZeny.

3) Smazani mista

Na navigacni strance vyberte ikonu mista, kterou chcete odstranit, a podrzte tlacitko potvrzeni nebo tlacitko na joysticku. Ikona mista
se zméni na Sedou, coz znaci, Zze informace o misté byla odstranéna.
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4. Automatické akce na urcitém misté
V oblasti ,mista“ jsou uloZeny jednotlivé lokace, které Ize nastavit tak, aby automaticky provadély urcité operace po pfripluti lodi.
Po vybrani atributu na daném misté (napriklad uvolnéni zavésky) se pri navigaci zavazeci lodi na toto misto automaticky provede
prislusna operace. TlaCitkem "Zavéska" Ize nastavit, zda se ma na aktualné vybraném misté uvolnit nebo ne. Tlacitkem "Navnada" Ize
ovladat otevreni nebo zavieni ndvnadové komory na daném misté. Nastavenim tlacitka "Domu" Ize urcit, zda se ma po dosazeni
aktualné vybraného mista automaticky vratit na domovské misto. K potvrzeni téchto automatickych nastaveni staci dvojklik
na prislusné tlacitko.

Na navigacni strance mohou byt tla¢itka ,navnada®“, ,zavéska“ a ,navrat" pouZita pouze jako spinac¢ automatického nastaveni mista a nemohou provadeét funkci otevirani
navnady, uvolnéni hacku a automatického navratu.

5. Navigace

V ,oblasti mist® vyberte ikonu mista a pak stisknéte tlacitko ,GO“ na dalkovém ovladani. lkona mista zacne blikat
a zméni se na ¢ervenou. Obrazovka dalkového ovladani se vrati na hlavni obrazovku a zobrazi se zprava "Navigovat na **".

6. Navigace podle trasy

Vyuzitim funkce planovani trasy umozZnite zavazeci lodi postupné navigovat skrze vybrana mista a provadét prislusna nastaveni na kazdém
misté (napriklad zavadéni ndvnady a uvolnovani hackd) po dosazeni kazdého bodu na trase.

1) Nastaveni bodu trasy
Prejdéte na navigacni obrazovku a vyberte spravné pole pro umisténi. Poté prejdéte do sekce ,planovani trasy“ pomoci tlacitka
,Prepinac“ a pomoci levého joysticku vyberte mista, ktera chcete pridat do trasy. Stisknéte tlacitko pro potvrzeni vybéru. Vybrané body
trasy se zobrazi na pravé strané obrazovky. Po dokonceni vybéru stisknéte tlacitko ,GO“ a zavazZeci lod se pusti na cestu. Jakmile
dosahne jednoho z téchto bodu, provedou se automaticky prislusné akce stanovené pro toto misto, a to az do dokonceni celé trasy.

2) Smazani bodu trasy
V oblasti planovani trasy vyberte odpovidajici bod trasy a podrzte tlacitko pro potvrzeni. Bod trasy bude poté odstranén z planovani

trasy.
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3) Navigace podle trasy

Prejdéte do sekce Navigace a pomoci tlacitka prepinace vyberte pole umisténi. Poté se pfepnéte do oblasti "planovani trasy" a pomoci
levého joysticku vyberte misto, které chcete pridat do cesty. Stisknéte tlacitko potvrzeni pro vybér. Vybrana mista cesty se zobrazi na
pravé strané dalkového ovladace. Nyni stisknéte tlac¢itko "GO". ZavazZeci lod bude pokracovat v navigaci skrz vybrand mista cesty
postupné. Kdyz dosdhne ur¢eného mista, provede se odpovidajici akce naprogramované v nastaveni

pokracovat, dokud nebude dokonéena navigace vsech mist v planovani cesty.

Priklad:

Vybereme uloZena mista 1, 3, 5, 6. Misto 1 nastaveno
na "komora" a "zavés", misto 3 na "komora" a "navrat",
misto 5 na "komora" a "zavés" a misto 6 na "komora"
a "navrat". Poté se tato ctyfi mista zobrazi v oblasti
vybranych mist trasy na pravé strané. Stiskneme tlacitko
"GQO" a lod nejprve popluje na pozici mista 1, otevre levou
navnadovou komoru a uvolnilevou zavésku, poté pokracuje
navigaci na misto 3, kde automaticky otevie pravou
navnadovou komoru, ale navratova akce pro misto 3 se
neuskutecni, protoze misto 3 neni poslednim mistem
v planovani trasy. Zavazeci lod pokracuje v navigaci na
misto 5, kde se ndvnada automaticky neaplikuje, protoze
obé navnadové komory jiz byly otevieny a zavazeci lod
automaticky uvolni pravou zavésku. Poté lod popluje
na posledni misto trasy 6, kde se zadna akce kromé
"navratu na misto" nevykonava, protoze oba navnadové

komory jiz byly otevieny a obé zavésky uvolnény. Kdyz lod dosahne mista 6, automaticky provede akci navratu a vrati se tak na vychozi misto (H).

Tim je plan trasy dokoncen.

Poznamka: Stisknéte tlacitko "GO" pouze pro provedeni akce planovani trasy, kdyz je vybérové pole v oblasti "planovani trasy". Pokud je vybérové pole v oblasti "vybéru mista", stisknéte tlacitko
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7. Kalibrace kompasu

Po klepnuti na tlac¢itko nastaveni se prepnete na stranku nastaveni a vyberte moznost ,kalibrace kompasu“. Zavazeci lod' se poté otoci

ve vodé a elektronicky kompas v lodi se za¢ne kalibrovat. Jakmile je kalibrace dokonéena, automaticky se vratite zpét na hlavni obrazovku.
: Kalibrace kompasu je nutna, pokud: zavazeci lod spoustite poprvé / zavazeci lod jste dlouho nepouzivali / smér zavazeci lodi je nespravny.

8. Kalibrace joysticku

Kliknéte na tlac¢itko nastaveni a prejdéte na stranku s kalibraci joysticku. Pokracujte podle pokyn(i na obrazovce, po vyzvé kalibrujte

joystick v maximalnim rozsahu ve sméru hodinovych ruci¢ek. Po dokonéeni se vratte zpét na hlavni obrazovku.
Tato operace obvykle neni nutnd a méla by byt pouZita pouze v pfipadé, Ze kalibrace joysticku neni presna. Pokud nespravna kalibrace joysticku zpUsobi, Ze joystick
nefunguje efektivné, je nutné restartovat dalkovy ovlada¢ a podrzet stfedové tlacitko joysticku po dobu 8 sekund, aby se provedla jeho obnov.

9. Nastaveni kanalu
Nejprve vypnéte napajeni zavazeci lodé. Poté stisknéte tlacitko ,Nastaveni“, abyste se dostali do nastaveni kanalu. Na obrazovce vyberte
pozadovany kanal a poté zapnéte zavazeci lod. Zavazeci lod a dalkové ovladani se automaticky sparuji. Pokud je sparovani Uspésné,

obrazovka se vrati na hlavni obrazovku. V pfipadé nelspéchu postupujte podle vyse uvedenych krokd.

Kanal byl Gspésné sparovan mezi dalkovym ovladanim a lodi ve vyrobnim zavodé. Sparovani kanalu by mélo byt provedeno, pokud dalkové ovladani a lod nekomunikuji nebo
pokud je v provozu pouze podobny signal na frekvenci v blizkosti.

10.Provoz komory s navnadou
Navnadova komora se otevie na levé strané po jednom stisknuti tlacitka a na pravé strané po dvou stisknutich tlacitka. VSechny
odpovidajici stavy nadvnadové komory Ize vidét ve sloupci stavu lodi na dalkovém ovladaci. Navnadova komora se po 15 sekundach
automaticky zavre.

Ve vychozim nastaveni je otevirani jedné navnadové komory jednim stisknutim tlacitka, v menu nastaveni muZete zménit na ,Otevieni najednou”.

11.Provoz zavésky

Leva zavéska se uvolni jednim stisknutim tlacitka ,,Zavéska“. Prava zavéska se uvolni dvojitym stisknutim tohoto tlacitka. Informace
o stavu zavések lze nalézt v prislusném sloupci stavu lodi na dalkovém ovladani.
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6/ BEZPEENOSTNI OPATRENI ZAVAZECi LODE

1. Automaticky navrat pfi nizkém napéti
Pokud dojde k vybiti baterie, dalkovy ovladac¢ za¢ne pipat a lod se automaticky vrati na domovské misto.

2. Automaticky navrat pfri ztraté signalu
Pokud dojde ke ztraté spojeni, dalkovy ovladac¢ zacne pipat po 30 sekundach a lod se automaticky vrati na misto, ze kterého lze lodku

ovladat pomoci dalkového ovladace.
Poznamka: Vyse uvedena operace vyZaduje pouze nastaveni mista ,Dom0*“ (H).

3. Ochrana proti zamotani vrtule
Pokud zaznamename nahly narlst proudu, coZ naznacuje, Ze se vrtule do néceho zamotala. Automaticky se vypne napajeni

a po 10 sekundach se obnovi. V této dobé bude domovska obrazovka dalkového ovladace blikat, coZ naznacuje, Ze motor je chranén
pred vypadkem napéjeni.

4. Ukazatel odchylky polohy lodi

Pokud lod neprovadi Zddnou operaci a GPS zjisti, Ze se jeji poloha posunula o vice nez 10 metr(l, obrazovka dalkového ovladace lodi za¢ne
blikat ¢ervené a zazni zvukovy alarm.
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7/ UPOZORNENI
1. Pro vasi bezpeénost pouZivejte pouze origindlni baterie a nabijecky. m

Nedoporucuje se pouzivat neoriginalni pfislusenstvi. GPS o 09 BOAT: 18
GLONASS s 12 HANDLE: 28
2. Pfi dobijeni baterie nedoporucujeme provadét tento proces BIMTUGEIT
v uzavienych nebo vlhkych prostorach. Ujistéte se, Ze okoli dobijené KJ '
baterie je bez horlavych nebo vybusnych latek a neprikryvejte ji jinymi 0 B
predméty. e
Tha boat had drifted away " n N

3. Baterii nedavejte do prostredi s vysokymi teplotami a vyhybejte se
dlouhodobému vystaveni pfimému slune¢nimu zareni. Dbejte na to,
aby nedochazelo k padim nebo priirazim baterie ostrymi predméty.
Nedovolte, aby se baterie dostala do kontaktu s ohném nebo vodou.
V pripadé, Ze baterie spadne do vody, nedoporucuje se ji znovu pouzivat.

D3m!s 33\' 1068 n

SPEEIJ \'I!lTAGE AIR Pk

4. Kdyz je lod dlouho nevyuzivana, vyjméte baterii a uschovejte ji na suchém misté. Ujistéte se, Ze je lod sucha
a zbavena jakychkoli necistot.

5. Kdyz lod pouzijete poprvé nebo kdyz dlouho nebyla v provozu, je dtilezité zkalibrovat kompas.

6. Nepouzivejte vrtule jinych velikosti, nez jsou povolené, abyste predesli poskozeni lodi.
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8/ MOZNE PORUCH

Pred urcenim pficiny poruchy postupujte nasledovné:

s

Cisl
o Jev poruchy
1 Dalkovy ovladac nelze zapnout.
5 Dalkovy ovladac neprijima signal.
Signal dalkového ovladace obcas zmizi.
3 NemozZnost navigace.
4 Smeér plavidla je zkresleny.
5 Navigace nebo automatické fizeni se pri pouzivani otaceji.

ZAVAZECILODKA.C2

Mozna pricina
Vybita baterie.
Nezapojena anténa.
V okoli jsou podobné
frekvencni kanaly.
Cilova pozice je pfilis
daleko.

Kompas nefunguje
spravné.
Nezkalibrovany
kompas.
Nezkalibrovany
kompas.

Reseni
Dobijte dalkovy ovladac.
Zkontrolujte pfipojeni antény.

Zvolte v menu nastaveni jiny kanal.

Resetujte cilové misto..
Zkalibrujte kompas.
Zkalibrujte kompas.

Zkalibrujte kompas.
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9/ TECHNICKE PARAMETR

Zavazeci lod

Material ABS+PC

Rozméry 679 mmx439 mmx258 mm
Hmotnost (bez baterie) 5.8KG

Hmotnost baterie (11.1V10AH lithiova baterie x2) 1.34KG

Hmotnost baterie (11.1V20AH lithiova baterie x2) 1.66KG

Typ trupu lodi

Dvojity trup, dvojity pohon, dvojité motory

Lithiova baterie

Standartni 11.1 /10AHx2, Volitelnd 20AHx2

Pocet komor na navnadu

2

Kapacita navnadové komory

3kg

Pocet zavések

2

Ovladani navnadové komory

Dalkové fizeno

Pohon

Dvojité motory

Rychlost plavby

60-80 m/min (v zavislosti na nastaveni)

. Lod (10AHx2 lithiové baterie) 2.5 hodiny
Pracovni doba
Dalkové ovladani 8-10 hodin
Polomér otaceni 0.5 m

ZAVAZECILODKA.C2
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Dalkovy ovladac
Rozméry dalkového ovladani

212.5 mm x 149.5 mm x 50 mm

Hmotnost dalkového ovladani

670¢g

Satelitni systém
Systém satelitniho uréovani polohy

Displej Barevny 5" TFT displej s rozliSenim 800x480px a vysokym jasem
Frekvence 868 MHz

Dosah 500 m

Kapacita baterie 10400 mAH

GPS/Beidou/Glonass/Galileo

Presnost urcovani polohy

<2M

Cas potiebny k zachyceni satelitu

<1 min

Pocet ulozenych mist

6 skupin x (40 mist +1 domovské)

Systém hledani ryb
Frekvence sonarového snimace

Navigace GPS Ano
Planovani tras pomoci GPS Ano
Automaticka plavba Ano

Dualni frekvence sonarového snimace 200 kHz a 83 kHz

Uhel sonaru

83 kHz: £ 60°, 200 kHz: £ 20°

Presnost hloubky vody

0.1m

Rna7<ah hlaihkv vadv

N8&m-80 m
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